SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D —-01.02.04

Rozbidrka elementéw drég, ogrodzé i przepustow.
l. WSTEP
[. . Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagihtecznej s wymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zwkanych z rehabilitagj i wzmocnieniem nawierzchni drogi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosogekmadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zzanych
Z rozebraniem:
- warstw nawierzchni z mieszanki mineralno — bitumisj,
- rozebranie podbudowy z kruszywa,
- chodnikéw z piyt betonowych,
- kraweznikow, obrzey betonowych,
- znakéw drogowych,
- ogreodza.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane ok#tenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi  polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST M-D-00.00.00 "Wagania ogolne” pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST M-D-00.00.00 "Wymagania ogjtpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST M-D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST M-D-00.00.00 "Wymagania ogolne". Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i przepustéw b by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki

- tadowarki




samochody erarowe
zrywarki
mioty pneumatyczne
pity mechaniczne
frezarki nawierzchni
koparki

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogdblne wymagania dotyce transportu podano w SST M-D-00.00.00. ,Wymagania
0golne” pkt.4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Miejsce sktadowania
materiatdw z rozbidrki, zgodnie ze wskazaniemyhiera/ Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w BSID.00.00 "Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég, ogratdzabejmug usunecie z terenu budowy wszystkich
elementdéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaen projektows, SST lub wskazanych
przez Irkyniera/lnspektora Nadzoru.

Jeli  dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaapwentaryzacyjnej lub
rozbiérkowej, Irkynier/Inspektor Nadzoru mie polecé Wykonawcy sporzdzenie takiej
dokumentaciji, w ktorej zostanie okleny przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywg& mechanicznie lubgcznie w sposob okény
w SST lub przez lryniera/lnspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mitiwe do powtornego wykorzystania powinny coysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wiasndgcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce okéne przez lnyniera/Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s wlkasndgcia Wykonawcy, powinny b§
usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drégajdujce se w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagijprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny &yymczasowo
zabezpieczone. W szczeg®nbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg¢ sivykonania wykopow drogowych néle
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie
z wymaganiami okrdonymi w SST D-02.03.01 "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST M-D-00.00.00 Wymagania ogbpie 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplgtiowykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeteaentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.



Zaggszczenie gruntu  wypelnmgego ewentualne doly po usetych elementach
nawierzchni, powinno spetriandpowiednie wymagania oktene w SST D-02.03.01 "Wykonanie
nasypow".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST M-D-Q0M0OWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg robo6t zwiazanych z rozbiorkelementow drog i ogrodagest dla:
nawierzchni podbudowy i chodnika 2 fmert kwadratowy)

obrzeza, kraweznikow, ogrodzé —m (metr),
dla znakéw drogowych — sgrtgka),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M@00 "Wymagania ogolne™ pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrioi podano w SST M-D-00.00.00 "Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki
- rozkucie i zerwanie nawierzchni
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiglém jego ponownegaycia,
z utgeniem na poboczu
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki

b) dla rozbidrki kraweznikdw i obrzey:
- odkopanie krawznikow i obrzery wraz z wygciem i oczyszczeniem.
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ewentuadhie
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki,

c) dlarozbiérki chodnikow
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihymateriatdbw chodnikowych
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiglém jego ponownegaycia,
Z utazeniem na poboczu
- zerwanie podsypki cementowo- piaskowej
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki

d) dla rozbiérki znakéw drogowych:
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
odkopanie i wydobycie stupkdw,
- zasypaniem dotow po stupkach wraz zegagzeniem do uzyskanigs 1,00 wg normy
PN-S-02205 [1]



- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
uporzidkowanie terenu rozbiorki,

e) dla rozbiérki ogrodzé&
- demonta elementéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkdéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dotow po stupkach z zsegczeniem do uzyskanigell,0 wg BN-77/8931-12 [2]

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

1. PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty Ziemigmagania i badania
2.  BN-77/8931-12 - Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.



